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DOKUMENTATION
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Die Dokumentation besteht aus Kapitein. 3-6-1
Die Kaptielnummer wird durch die erste Ziffer der Seiten- 3-6-a
nummer bezeichnet.

Die zweite Ziffer der Seitennummer ist die Folgenummerie-

Falls Anderungen oder Nachtriige neue Nachtrags- oder
biétter ine drif

Bezeichnung erweitert
Eine Ziffer nach der Seitennummer bezeichnet, dass es sich

Buchstaben nach der Seitennummer gekennzeichnet.
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2. BEDIENUNGSORGANE
1. "ON/OFP-Taste: 2um Ex- (ON') und Ausschalien

('OFF') des Gerite:

2 "OPEN/CLOSE -Taste: 2um motor-gesteuerten Gffnen
(OPEN') und Seniseen (CLOSE' dor laten-
Schublade.

3 "REM. CONTROL'™Auge: zum Empfang der Signale
von der Fernbedienung. (Nur in CD580).

4 "REM. CONTROL'-LED: leuchtet auf, wenn ein Befeh!
gegeben wird. (Nur in CDS60).

5 "TIME'-LED: leuchtet beim Anzeigen der Spieldaer.

itet als EINJAUS-, ‘Stand-by'~

waiche Stiick-Nummer gespielt wird oder deren ver-

gangene Spieldaver; kann auch die Gesamtzahl cer

Sidcke oder die gesamte Speldauer der Plate zoi

gen; wird beim Programmieren dazu benutz

StuckcNummetn anzuzeigen de Sie spe:cn.m wollen,
und zeigtde gespeicherten Numy

ehiat baim Anzeigen der

D: leuchtet, wenn die 'REPEAT -Taste

gecriickt wi
o "PAUSE-LED: louchtet, wenn die PAUSETeste ge-
drilckt wirt

10 'PLAY/REPLAY -Taste: zum Einleiten des Abspielv
gangs (PLAY') und zum Zuricklaufen zum Anfang el
nes Stickes (REPLAY').

11 'STOP/CM"-Taste: zum zwischenzettichen Stoppen
ns; Ammmm (STOP) und Loschen eines Pro-

'= Clear M

12 ‘TIME/THACK “Taste: 2um Umschatten von Stick-
Nummer-auf Spieldaer-Anzeige und umgekehrt.

13 "PROGRAMTaste: zum speichern der Stiick-
Nummern eines Programms und zum Zeigen des ge-
speicherten Programms.

12 1314 15 16 17 118

40 01 A1

14 '< TRACK D'-Tasten: zum Anwahlen der Stiick-
Nummer mit der Sie den Abspielvorgang einieiten
wollen, und zum Waihlen von Stiick-Nummern beim
Aufbau eines Programms (<" fiir 2u
D" fir folgende Stiicke): gleichzeitig
gang zu einer vorhergehenden Stick-Nummer oder
10r den Ubergang auf eine folgende wéhrend des Ab-
spielens.

15 '<] INDEX D>"-Tasten: zum Anwahlen der Index-Zahi
mit der Sie den Abspielvorgang einleiten wollen (‘<]
von Index-Zahl 99 zu Index-Zahl 01 und D" von In-
dex-Zah! 01 2u Index-Zah! 99); gleichzeitig fir den
Riickgang zu einer zuriickliegenden index-Zahl oder
fir den Ubergang auf eine folgende wéhrend des Ab-

16 REPEAT Tasie: um Wiedernoien der gesamten
Platte oder eines Programm:

17 "< SEARCH bo>"-Tasten: zum raschen Suchen einer
bestimmten Passage (‘< zurick, "> vorw

16 PAUSE-Taste: 20 Fosthatten des Anfangs eincs
Stiickes oder einer Passage und zum Unterbrechen
des Abspielens.

a. Anschiuss des Netzkabels.

b. Anschiuss des Anschlusskabels.

c. Anschiuss digitaler Geréte.

d. Anschiuss eines-Empféngers fir die Fermbedienung
oder eines Interface’ (Schnitistelie).
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TECHNISCHE SPEZIFIKATION

® System : Compact Disc Digital
Audio System
£110 V,127 V,220 V,240 V= 10%
(durch Aendarn der
Transformatoranschliisse)

‘@ Netzspannungen

Spannungsumschalters
+CD. /34

V (Transformator-
Sonderausfihrung)

@ Netzfrequenzen  :50,60 Hz (keine Umschaltung
notwendig)

® Leistungsaufnanme : < 20 W
@ Frequenzbereich 12 Hz + 20 kHz + 0,05 dB
@ Ausgangsspannung :max. 2 Veff > 10 kQ

Cs 443¢0

@ Ausgangsimpedanz
@ Rauschabstand
@ Kanaltrennung
@ Kanaldifferenz
@ Gesamtiiirfaktor (THD)

‘@ Kreuzmodulations-
verzermung

@ Fernbedienung

@ Deemphasis

@ Abmessungen
(BxHXT)

@ Gewicht

2000
=968

1> 9308
1<0608

+ < 0,003% (-90 dB)
+ < 0,003% (-90 dB)

+6 polige DIN-Buchse fir

RC-5-System (EM2000)

£0 oder 15/50 s (durch

Subcode auf der Platte
geschaler

+320x86x300 mm

(bsi geschios-
sanem Einschub)

+320x86x450 mm

(oei ausgefa-
renem Einschub)

rca.35kg

3. REPARATURHINWEISE

Fiir Reparaturhinweise des CD-Mechanismus und der
Servo + Vorverstirkerprintplatte siehe Service Manual
COM.-2.

ESD (slektrostatische Entiadungen)

0y

Alle ICs und viele andere Halbleiter sind empfindiich gege-
niiber elektrostatischen Entiadungen (ESD).
Unsorgféltige Behandiung im Reparaturfall kann die Le-
bensdauer drastisch reduzieren.

Veranlassen Sie, dass Sie im Reparaturfall dber ein Pul-
sarmband mit Widerstand verbunden sind mit dem glei-
chen Potential wie die Masse der Gertes.

Bauteile und Hilfsmittel auch auf dieses gleiche Potential

In dem Gerat haben Chipbauteile Anwendung gefunden.
Aus- und Einbaen von Chipbauteilen siehe

Wenn der Lademechanismus ausgebaut ist, lasst sich das
Abspielgeréit fiir Messungen arbeitend machen, dadurch

ass am “control & display” Print die Konnektoranschiisse
222 (1) und 22-3 (S~-In) miteinander durchverbunden wer-
den.

SERVICEHILFSMITTEL
Audioprifplatte

Fehlentreie piatte +
Platte mit DO-Fehler, schwarzen

4822 397 30085

des Bild.

Die Platte muss am Plattentslier immer richtig anliegen.
Dafi ist in einen Bligel des Ladenmechanismus ein Plat-
tenhalter eingebaut. Wenn in Reparaturtallen der Lademe-
chanismus ausgebaut werden sol, sind ein oder mehrere
separate Niederhalter zu benutzen. Das Gerét kann dann
in gewohnter Weise arbeiten. Der Niederhalter tragt Code-
nummer 4822 532 60906,

Spots und
‘Torx-Schraubenzieher

4822 397 30096

4822 395 50145
4822 395 50132
4822 532 60906

(gerade)
Satz (rechteckig)
Platts niederhalter

Servicekabel ( 5p) 4822 321 21273
Servicekabel (14p) 4822 321 21598
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ABNEHMEN DER OBERKAPPE
- Die 4 Schrauben aus den Seitenwéinden der Oberkappe
herausnehem.

er
- Die Schraube auf der Riickseite der Oberkappe I5sen.
~ Oderkappe vom Gerat abnehmen.

AUSWECHSELN DER GLASSICHERUNG 1701

- Oberkappe abnehmen.

- Die Glassicherung befindet sich am Netzschatterprint in
der linken hinteren Ecke des Geréts.

N DER

- Oberkappe abnehmen.

- Schirmiappe ber dem Transformator abnehmer

- Die Transformatorsicherung ist nun zugénglich.

- Nach Auswechseln der Sicherung die Schirmkappe wie-
der aufsetzen.

SERVICEARBEITEN AN DER FRONTPLATTE

Ausbau der Frontplatte

- Oberkappe abnehmen.

- Die 3 Befestigungssc!

berkappe der Frontpl

— Dl Fromplai lss sch nun abnaneman.

~ Bei Einbau Ist zu beachten, dass die 3 Nocken in die
Sigens dazu bestimmenten Locher cer Fromipiat fak-

uben und den Bige $52.n der

i

Ausbau der Printplatten "control & display”
Die Prinplatien "conral & dispay” lassen sch durch L&

n. Anschiiessend
Teest- sk o Zsammanstalung der beiéen PAnpiaton
(display’ und ‘control) aus der Frontseite herausnen-
men.

y 35

bindungen der ‘display*-Platte gehoben werden.

Ausbau des Ferbedienungsempféngers (CD560)

- Bei Kontrolle des Fernbedienungsempféngers lsst sich
die Printplatte einfach aus dem metallenen Abschirmge-
héuse herausziehen.

- Bei Einbau lasst sich die Printplatte wieder in die Fih-
rungen im Abschirmgehéuse einschisben. Die Printplat-
te 50 weit anpressen, dass der Masseverbindungsbigel
&n den Steckverbinder im Abschirmgehause klemrit,

SERVICEARBEITEN AM DECODIER + STROMVERSOR-
au!

- Obsvknpoe lhnehmen
- Decodier- +

~ Nachdem die Steckverbinder gelost worden sind, lisst
sich der Decodier- + Versorgungsprint hervorschieben
und dem Abspielgerat entnehmen.

SERVICEARBEITEN AM "SERVO + PREAMPL." PRINT

(s-m Bild 3)

- Oberkappe abnehmen.

- memne abnehmen.
- Schraube 4Nx10 I6sen und Ring Pos 218 beseitigen
(siohe Explosionsansicn ges Goruses. au der Roes:
seite des Lademechanismus.

- Die Zusammenstellung mit Lademechanismus / COM /

ro smol” Print st ich : ous sem Ran

Sonviconttsen n dam Rabman (ene B1d 3 senkrecht
anzuordner
- In dieser Weise kannen Messungen und Einstellungen
an dem "Servo + pre.ampl.” Print vorgenommen werden.
~ Fiir Messungen ur
pre.ampl.”
~ Bei Einbau der Zusammenstellung mi
s ] COM | “Servo + pre ampl- b s 20 beavmun
dass die Aufhéngegummiteile und Federn Pos. 222 ur
221 (sishe Explosionsansiontdes Genausee)vormanden

—'535% sehvauben aut der Obersete des Kahibiiges 18-
sen.

- Die Schraube in der Riickwand zur Befestigung der bei-
Gen Cinch-Buschen losen.

CS 45010

AN DER LUNG

L J COM / "SERVO + PRE-AMPL"

PRINT

- Oberkappe abnehmen.

- Frontplatte abnehmen.

~ Auf der Rickseite des Lademechanismus die Schraube
4Nx10 8sen und den Ring Pos. 218 beseitigen (siehe
Explosionsansicht des Gehause:

~ Nun Iasst sich die Zusammenstellung aus dem Gerat
herausnehmen, nachdem die Steckverbinder geldst
worden

~ Schraube N4 x 8 8sen und Bilgel Pos. 501 ausbauen
(siehe Explosionsansicht des Ladenmechanismus).

= GOM + Servo + pra-ampl’ Print wh un en osiner
Stelle gehatten durch einen Nocken des Lademechanis-
mus. Dadurch dass osor. Nocken I Hh des Foar-
konnektors h CDM + "Servo
ore-ampl. Prit s Gessen Auﬂ!ues(ullun des Lade-
mechanismus herausnehmen.

~ Bei Einbau des CDM / "Servo + pre.-ampl.” Prints in den
Lademechanismus st zu beachten, dass die mechani-
sche Bremse Pos, 123 (siehe Explosionsansicht des La-
‘demechanismus) richtig positioniert wird

SERVICEARBEITEN AM LADEMECHANISMUS
Ausbau des Lademechanismus

33

- Nun das Kammrad linksherum und rechtsherum arehen
und Gberprilfen, ob die beiden Schalter wechselweise
_ eingeschaltet werden

Garaul di Kloramochoioe belosigon
- zahnra bauen und Achse K und Kiemmscheibe L
befestigen. d G

~ Hatter J des Niederhalters beseitigen durch Ausbau der
Spiralfeder auf der Rickseite. Halter J lisst sich dann
aus seinen Gelenkpunkten herausnehmen.

- Sell D beseitigen.

- Seirad B ausbaven, nachdem die Kiemmscheibe auf der

o st
~ Hebebigel N entfernen duch Anheben der Zunge M und

- Zahnrad. Gbcs-hlgenduvch Enmmmdu Achsek, nach-
‘dem Ring L forigenommen worden

"~ snehmen, indem er auf w Vordarsehs angehben und
aus der Fihrung gesch
~ Aacicssand sean e waheinander Kammrad [
Schalterbigel E und Zahnrad F ausbaer

- Der Lademotor samt Seilrad A lésst sich durch Besei-
tigung der Feder fortnehmen.

Einbau des Lademechanismus
- ge .

Silleschieben + Plainiriger n der Selung
- Zahnrad F einba

lose”).

Der
muss zwischen den 2 Schaltern positioniert werden.
- Veranlessen, dass die Oefinung in Zahnrad F senkrecht

der Weise wie in Bild 5 dargestellt
e

Fig.5

- Bis zur Endstellung das Kammrad C linksherum drehen

Fiihrung auf der Rickseite des Kammrads faiit.

die Klemmscheibe befestigt werden konnen.
bebi i

et 3
Es ist zu beachten, dass die Gabel auf der rechten Seite
des Hebebigels die Filhrungsschiene des Einschubs
umschiiesst.

- Motor samt Seiirad A einbauen und Seil D umlegen.

- Nun lassen sich der Halter J des Niederhalters und die

‘montieren.
- Nach Einbau die Funktion des Lademechanismus dber-
i inks- und

€S 45020
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ELEKTRISCHE UND. LUNGEN

Fiir Messungen und Einst
und am "servo + pre.-amj
nual C.OM.-2.

ngen am CD-Mechanismus
Print siehe das Service Ma:

Spezifikationsmessung

Fig.6

Zum Messen der Spexfkaton fann die Audioplipltis
4822 397 30085 benutzt werden. Zum Messer

- des Gesamtiirrfakior

ot Keevzmodulaboneverzemung

MESSVERFAHREN IN EINZELHEITEN FUER DIE DECO-
DIERSCHALTUNG

HINWEISE
Prifplatien

Es ist wichtig, dass die Pruip\lmﬂ ‘mit grosser Sorgfalt be-
handul! ‘werden. Die Stdrungen auf den Platten (schwarze

5o positonirt

Beschadigungen kbnnen zu zusétzlichen Dropouts ud
fahren, wodurch der beabsichtigte Fenier au der Platt nicht
mehr exkdusiv ist n etwa der richtigen Funktion
des Trackdetectors ist dann nicht menr mogich

Messungen an Operationsverstarkern
In den Schaltungen werden Operationsverstarker vielfach
benutzt Sie kd . Filte und

Puffer eingesetzt sein.

In den Fillen in denen in irgendeiner Weise Riickkopplung
angewandt worden ist, konvergiert der Spannungsunter-

jes Rauschabstands (S/N ratio}
1 2 48

far wie fur

305
6), sinzusetzen.

Aende der Transformatoranschlisse

Fimasafas

Fig. 7

Wenn das Gerat angeschiossen werden soll an eine Netz-
spannung die von der auf dem Typenschild erwahnten
schidsse

tionsverstirkers zumckzumhm(z =, =
Wenn ein ei Eingang eines Operationsverstarkers
unmittibar it Masse Gurchverbunden ist, it oS nahezu
unmbglich, an den invertierenden und nicht-invertierenden
Eingangen zu messen. Im solchen Fall ist nur das Aus-
gangssignal messbar.

meister

i Eingingen richt gegeben werd

Die Glelchépannungen an den Eingangen sind einander
gleich.

Stimulleren mit "0" und "1

Punkte mit Masse oder mit Speisespannung verbunden
werder

Dadurch kénnen bestimmte Schaltungen in eine gewiin-
nosedaver

. Der Ausgang eines
Operationsverstarkers darf jedoch niemals unmittelbar an
die Speisespannung gelegt werden.

Messungen an Mikroprozessoren

Ein- und Ausgange von Mil essoren dirfen niemals
anmitobar an e Speisespantung  gulegtworderl
DisEin-und Ausgingediien nuraut U gebracht werden,
dies betont erwahnt ist.

Wessungen mi inem Oszlloskop

Messonde 1 : 10 zu messen, da eine Sonde 1 - To'ene
1

1 autweist

Wahi des Massepotentials
Es st dusserst wichtig, einen Massepunkt zu wahlen der

Spannung shwsich, miissen die

wiein

Achtung!

110V oder 127
auf dem Netzschalterprint von 200 mA - T auf 400 mA - T
geandert werden.

CS 45030

Einspeisebedingungen

- Einspeisen von Pegein oder Signalen aus einer externen
Quelle darf niemals erfoigen, wenn die entsprechende
Schaltung keine Speisespannur

- Die eingespeisten Pegel oder Signale dirfen niemals
grosser als die Speisespannung der entsprechenden
Schaltung sein

Laser-Daverbrennen

- Kondensator 2305 am "Decoding” Print iberbriicken.

~ Si (Anschiuss 20 von IC8101 am "Servo + pre.-ampl.”
Print) an Masse legen.

- Speisespannung einschalten.
~ Der Laser brennt nun in Dausrbetrieb.

Kennzelchnung der Priifpunkte

In dan Zeichnungen der Schaltline und der Brintplatten
sind die Prifpunkte mit einer Nummer (z.b. 42) gekenn-
zeichnet, auf die sich das messverfahren bezient.

im i

neten Prifpuniten das Symool < ausgelassen.

ALLGEMEINE KONTROLPUNKTE

Im nachfolgenden detailierten Messverfahren werden si-
nige allgemeine Voraussetzungen die fir ein einwandfrei
osiendss Gerdtariordrich sind. it aufgefnrt wer-

eraniassen dass Platts und Objekiiv sauber sind

(Staub. Fingerabdriicke u.dgi. beseitigen) und mit unbe-

schadigten Platten vorgenen

. Ueberprien ob alle Speisespannungen verliegen und
den richtigen Wert aufweisen.

Die richtige Funktion der beiden Mikroprozessoren mit-

tels ihre eingebauten Prifprogramms und Servicepro-

grammes Gberprifen.

o

Methode:

Eigenprilfung des Decader Mikroprozessors

Mit der Eigenpriifung werden folgende Teile des uPs ge-
priift:

- ROM

- TIMER

- Serielle E/A-Schnittstelle
/A-Gatter

- %G und *D Verbindung an den Konnektor 46-1 und 46-3
der Decodierplatte unterbrechen.

- Anschidisse 1. 7. 26 und 27 des Servo-uPs entigten.
~'Anschluss 2 des Decoder-uPs “tief” (Masse) machen
d die Speisespannung einschalten.

- Die Prifung wird eingaleltet, wenn Anschluss 2 wieder

Anschiuss 1 des "Decodsr™-uPs tief werden.

Eigenpriifung des “control & display” Mikroprozessors
Mit diesar Eigenprifung werden folgende Teile des iPs
geprift:

- ROM

- TIMER

- Serielle £/A-Schnittstelle
- E/A-Gatter

- Die I%C und I?D-Verbindung an den Steckverbindern 21-4
und 21-2 unterbrechen.

~ Anschiuss 2 des “control & display” Mikroprozessors

jf (Masse) machen und die Speisespannung einschal-

ten.

- Die Prifung wird wenn Anschiuss 2 wieder
“hoch” gemacht wir Masse trennen).

~ Wemn Sie Prifungen posity sid, wid innerhalo 15
Anschiuss 1 des control & display” Mikroprozessors
“tie

el

Einleiten des uP-Serviceprogramms
- Servicestellung
Glsichzeitig die Tasten TIME/TRACK, <] TRACK und
ACK D gricken. Disse drip Tasten gedrick haten,
wahrend die Netzspannung eingeschaltet wi
Das ist die Bereitschaftsstellung; auf dem Display er-
scheint °0".
In_dieser Lage ist es mdglich, mit Hife der Tasten
SEARCH FORW. und SEARCH REV. den Arm mit md-
glichst geringem Drehmoment auswéirst und sinwarts zu
jegen. Dadurch lasst sich die frele Bewegung des
Arms Goer der Platte kontrollieren

- Servicestellung "1"
Von der Servicestellung "0" aus kann das Abspielgerét
durch Driicken der TRACK D-Taste in die Servicestel-
lung "1 Gberfihrt werden.
in dieser Lage gibt cer Laser Licht und das Objektiv
fangt an zu fokussieren. Wenn der Fokuspunkt erreicht
ist, erscheint "1 auf dem Display.
Wenn keine Platte aufgelegt ist, steigt und sinkt das Ob-
jektiy 16x. Danach gelangt das Abspielgerat wieder in
die Servicestellung
Ebenso wie in der Servicestellung "0" Iésst sich der Arm
mit Hilfe der Tasten SEARCH FORW. und SEARCH
REV. iiber den Durchmesser der Platte bewegen.

- Senvicestellung
Zu erreichen durch Driicken der TRACK D>-Taste, nach-
dem die Servicesteliung "1* erreicht st.

Der Plattentellermotor fangt an zu laufen.
Auf dem Display erscheint nun 2",

Um den Usbergang auf die Servicestellung "3 vorzube-
reiten, wird der Arm zur Plattenmitte gesteuert.

- Senvicestellung ”
2u erreichen durch Driicken der TRACK D>-Taste, nach-
dem die Servicesteliung "2" erreicht ist.

Die Radialregelung wird eingeschaitet. Die Subcode-

information wird nicht beachtet. ist hoch, s0

dass die Musikinformation freigegeben wird.

Auf dem Display erscheint "3"

(Bedingt durch die Lénge der Einlaufspur wird nach ca.

1 Minute Musik wiedergegeben werden.)

In dieser Lage ist es mogich, mit Hife der Tasten

SEARCH FORW. und SEARCH REV. den Arm auswrts

bzw. einwiirts zu bewe

Die Bowsgung it run forch den Mikroprozsssor kon-
fer Arm bewegt mit Schritten von 64 Spuren,

&

‘spielgerat wieder in die Servicestellung

Das Serviceprogramm kann veriassen werden, dadurch
dass der Netzschalter (PFOWER ON/OFF) aus-und wie-
der eingeschaltet wird. (Hardware resat).
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1. DECODIER yP IC§301
« Eigenpriifung des Decodier-uPs

Siehe Eigenpriifung des Decodier-iPs zu A
Kontrolipunkte®. i emeine

« Reset (Anschluss 17)

Wahrend dem Einschalten der Speisespann

ein positver Impuis anstahen. oS ™SS
« Xtal out (Anschluss 16; Prifpunkt 31)

Die Frequenz dieses Signals muss 6 Mz
« i (Anschiuss 21; Prifpunkt 21)

Wenn das Si-Signal (= Start Initalisation) "tief" ist, wer-
on die Lasersiromversorgung und e Fokusregolung
eingesc

Spieler- | POWER ON | Service-  [PLAY
stellung stellung 1
Si-signal I “hoch” ’ “tief” |1‘mr

« RD (Anschluss 7; Priifpunkt 24)

Das RD-Signal (= Ready) wird "hoch", wenn der Foku-
spunkt gefunden ist. Es muss also eine Piatte auf dem
Plattenspieler liegen.

posmon uren | powen o | scavee sosmon 1 .
" sow o v
sowes o .

« MSTP (Anlchluu 20; Prifpunkt 76)

Die Steuerung des Plattentellermotors erfolgt durch das
MC-Signal (Prufpunkt 81). Kontrolle von MC siehe

coder-A IC". Kontrolie der Plattentellermotorregelung
siehe COM-2 Servics Manual “Kontrolle der Motorrege-

 BO (Anschluss 8; Priifpunkt 36)
5} (anschiuss s pitpunki 34
B2 (Anschluss 10; Priifpunkt 33)
B3 (Anschiuss 11; Priifpunkt :z)
Mit den Signalen BO bis B3 wer
adiairegeiung Geschatet ond der Pegel am DAC-
Ausgang geregel
« In der "SEARCH™-Stellung muss an den 4 Messstellen
Aktivitat vorhanden sein.

STOP | PLAY | Service Service
Pos. 0,12 | Pos.3
BO | tier “hoch” | “hoch”
B1 | hoch" [ hoch” | hoch “hoch”
B2 | hoch" | ‘hoch” | “hoch” “hoch”
83 | ier “tief” “tief" “tief”

« TL (Anschluss 12; Priifpunkt 16)

=~ Mit dem TL-Signal (= Track Loss), wird dem uP be-
kanntgegeben, dass Spurverlust groh. Der P kan
dann mit BO + B3 Korrektursignale

- In der Stelung "SEARCH" oder wo an den
gestossen wird, sind am Messpunkt 16 Impulss vor-

REdig (Anschiuss 13; Prifpunkt 37)

Mit dem Redig-Signal (= Radial Error digitel= Radialabwei-
chung) wird die Stelle des Arms zu der Spur bestimmt und
Kontoligrorriget wenn von Spursprung oder Sossen
an den Spieler die Rede ist.

CS 4 5050

In der Servicestellung 3 oder der Stellung PLAY oder PAU-
SE muss an Priifpunit 37 eine Blockwelle zur Verfligung
stel

Durch Frequenzschwankung lisst sich diese Blockwelie
schwer triggern.

« DODS (Anschiuss 22; Pritpunkt 19)
Mit dem DODS-Signal (= Drop Out Detector Suppres-

« HF-Signal an Prifpunkt 66 kontrollieren

~ Piatte auf den Piattentelier legen.

- In der PLAY-Stellung und in der Servicestellung "3" ist
das HFD-Signal "hoch”; kleine Impulse jedoch kbnnen
vorhandan sein, die zu Storungen auf der Platte fihren

nen.
- In der Servicestallung "2" und wahrend Wiedergabe der
Spur Nr. 15 der Prifplatte 5A sind HFD-Impulse sicht-
bar

5ms/DIV.

lon) g vorninders, cass wilend ce
Dropout-Signsle die Kontrolle des A beinfisesen.

Il. DECODER A-iC e

« Das.

= In der Bereitschattsstellung ist das MC-Signal (Motor
Cnnunl) ‘wie im nachstehenden Biid angegeber

Ba wmdsvho!ungwluur des MC-Signals betrégt
11,348,

- Eine Piatte auf den Platintater legon,
= In Stellung PLAY oder SERVICE POSITION 3 st das

Signai wie m nachstehenden Bi angegeben.

Anmerkung:
Beim Anlauf ist das Tastvernltnis (‘duty cycle’) 98%;
anschiiessend kommt das Signal zu einem Tastverhat.
nis von ca. 50%.
Siehe auch in dem Service Manual COM.
der Motorregelung”.

“Kontrotie
-

L/

2w

« HF-Signal an Priifpunkt 65 (eye pattern) kontrollieren
- Platte aut den Plattentlier logen.
S iF-S97al muss vorhanden und stabl sein in cer
™ Stelung PLAY u
SERVIGESTELLONG %", nachdem die Einlaufspur gele-
s6n wor
I der Servicestellung 2" und wahrend dem Lesen der
Einlaufspur ist das HF-Signal nicht stabil.

Oszilloskopsteliung 0,5 ps/DIV.
Amplitude ca. 1,5 V,,

HFD. -

MDA.00240
« Kontrollieren, ob das MUTE-Signal (Anschiuss 11,
Prifpunkt 67) "hoch” ist.
Bei Anwendung von Filter-B IC wird der MUTE-Eingang
nicht benutzt.

nirolle des CEFM-Signals (Anschluss 27; Priffpunkt
)

- Eine Platte auf den Plattenteller legen.
- In dor Baraischatisstalung (u Netzschalter gedricke)
Tiegt die Frequenz zwischen 2,62 Mtz und 5,64
~ I Gen Stelungen “PLAY ind "SERVICE FOSTIONEN
2 und 3" betrigt die Frequenz 4,32 MHz.

« Kontrolle des X-in-Signals (Anschluss 19; Prilfpunit
69)

- Die X-in-Frequenz betrégt 11,2896 MHz.

- Wenn diese Frequenz abweicht, dann Prifpunkt 70 kon-
trollieren: X-out-Signal, auf Filter-8 IC. Diese Frequenz
muss ebentalls 11,2896 MHz betragen.

« Die fir Filter-B IC bestimmten "timing™-Signale kon-
trollieren

- Eine Platte auf den Piattentelier legen.
- Dan Spieler n ene der fogenden Sistngen bringe
SERVICEPOSITION 2 oder 3 oder Stellung PLA
-~ Mit Oszilloskop mit dem WSAB-Signal (lepunld ™
Anschiuss 39) triggern.
~ Die Signale kontrolieren:
Prifpunkt 71 (Anschiuss 39)
(Word Select von Decoder-A 2u Filter-8)
CLAB an Prifpunkt 72 (Anschluss 38)
(Cack von Decodr-A 2 Fiter.5)
und ihre Beziehung zu ei
A Prifpunc 73 (Anscrivss 37), DAAB- -Signal (DATA
n Decoder-A zu Fiter-B), soll Aktivitat vorliegen.

gL__—___~_—__,-—

‘ N

ontrolle des EFAB-Signals (Error Flag von Decoder-A

2u Filter-B) an Priifpunkt 74 (Anschiuss 36)

- Prifplatte 5A auf den Plattenteller legen.

- Warend der Wiedergabe missen an Prifpunkt 74
EFAB-Impulse anstehen, bei nicht-krftigem Bremsen
der Platte und wahrend des Schnellsuchgangs (Fast
Forward, Fast Reverse).

Anmerkung:
Filler-B IC ist imstande, 8 aufeinander folgende EFAB-
Impuise zu interpolieren.

bsangle
ferpoaton

s
L R T TR
s a

« Kontrolle der Q-channel-Signale

verkung:
Wern die Milroprozessorplate elngesetzt witd, sind die
Priifpunkte 75, 76 und 77 nicht angeschiossen
Die Mikroprozessorpate st s Subprintplatie dber der

Decodieplatle snguoxce. Auf der Pt befndet sich
ICB451: MABB441P/TOT

- Eine Platt aut den Platentaller legen,

Den Spiler In ehe der fogenden Staingen bringar:

SERVICEROITION S ooy Stellung PLA

= An dem CRA-Sign) (G-charnel Requasl Acknowledge)

triggern; Prifpun

B rare R Brifponkt 55° (Anschiuss 30)
{ifpunkt 76 (Anschiuss 31)

an

achann

und ihre Beziehung zu einander kontrollieren.

~ An Prdiponk! 77 (Anchiuss %) QDA (G-channel Date)
muss mn Aktivitat vorliegen.

Dc ORA Agmvuge wiedcurch den Decodier4 eingesatzt.
(QRA "hooh’). Darauf wird durch Decoder-A diese Frage
Saanworat (QRA wird "tief).

Mit dem néchsten positiv verlaufenden Taktimpuls (QCL)
wird durch den Decocier P das QRA-Signsl wider
“hoch" geset;

Somald-Ger Décodier4P Gber QDA susrechends nfor-
mationen aufgenommen hat, wird QRA wieder “tief". Des-
wegen werden die QRA-Zeiten jedesmal pradiy

€S 45060
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» Konirale de SSW-Signals (Prfpunke 78; Ansciss
33) = Start - Stop Plattentellerr

~ Motorstartimpus, wenn vapunma fiir 20,2 5 "hoch”

~ Motorstopimpuls, wenn Priitpunkt 78 fir 0,2 s hoch™
t.

Anmerkung:
Nach dem

Il FILTER - B IC

+ Konlrale der Signale zuischen Decoder-A IC und Fil-
-8 IC

- Sw '@ zu “ll Decoder-
“X-in-Signal (Pmmnm 59 und 70) kontrollren.
ter B bestimmte ‘timing™Signale (WSAB-,
cus. ; Priifpunkte 71, 72 und 73) kon-

werden
tionen (Subcoding Word Clock) an dieser Stalle oo
Die Periodendauer dieses Signals batrégt 136 s.

« Kontrolle der Subcode-Takisign:
~ Eine Piatte auf den Plattenteller legen.
~ Den Spieler in eine der folgenden Stellungen bringen:
SERVICEPOSITION 3 oder Stellung PLAY.
- Oszlloskop mit dem SWAB-Signal an Prlfpunkt 78 ig-

gerr

- B Signate
SWAB an Prifpunkt 78; Anschluss 33
SCAB an Priifpunkt 79; Anschiuss 35 (Subcode
Glock von Decoder-A zu Filter-8).
SDAB an Prifpunkt 80; Anschiuss 34 (Subcode
Data von DacoderA zu Fi

& gegenseitigen Bnlahunqsn kontrolleren.

inm Mg
Wahrond Ger Burst von 10 Taktimpulsen auf SCAB er-
scheint wird die Q-channel Information auf SDAB ber-
tragen. Danach foigt die P-Bit-Anzeige.
Dieses Signal ist zwischen zwei Bursts von 10 Taktimpul-
“hoch” bei Pauseanzaige und "tief" bei Musikanz

. EFAB Signal (Prifounkt 74) kontrolleren.
-,

Prulpunkls 78, 79 und 80) kontolleren.

« Kontrolle der
und DAC IC

~ Eine Platte auf den Plattenteller legen.

- Den Sple in ine dr olgandan Stlungen bringen:
SERVICEPOSITION 3 oder Stellung PLA

~ Oszilloskop triggern mit dem SWBD-Sig o (Word Se-
loct von Fiter B-2 DAC) Prifounkt 85 (Anschiuss 16)

iming"-Signale zwischen Filter-8 IC

« Die Signal
WSBD an Prifpunkt 85; Anschiuss 18
CLBD an Priifpunkt 87; Anschiuss 16
(Taktsignal von Filter B zu DAC)
und ihre Beziehung 2u einander kontrollieren.
An Priifpunkt 86 (Anschluss 15) DABD-Signal (DATA
von Filter-B zu DAC) muss, wenn eine Audioplatte ein-
gesetzt wird, Aktivitat vorliegen.
Wird eine Digitale Data enthaltende Platte (CD-ROM) be-
nutzt, ist dieser Anschluss dauernd “tief” geschaltet durch
Transistor 6315.
Am Display wird dann "data” sichtbar.

Wenn die Mikroprozessorplatte singesatzt wi, tat der
CO-ROM-Anzeigerricht angeschics
als

|
sws b
e 1 1 1 1 1
2
i2szze:
o8 ‘—‘

woroz
Tizes

« Kontrolle des CAl-Signals
Das CRI-Signal ist bel Spurensprung “tief. Steliung
SEARCH.

« Kontrolle des DEEM-Signals (Prifpunkt 84; Anschluss
32

- Priifplatte § auf den Plattentefler legen.

- Wahrend der Wiedergabe von Spur Nr. 14 (ohne PRE-
EMPHASIS aufgenommen) muss das DEEM-Signal
“ief” sein.

- Wahvand dor Wiedrgabe von Spur Nr. 15 (mit PRE.

SIS

Die
Decodierplatte anglofdnal "t o Bt botnder son
1C8451: MABB441P/TO12.

e

agﬂJ‘JUU'LVJ' uLuunns J'IJUULF JUULVU yuuuL J'U}

« Kontrolle des DOBM-Signals (Digital Output)
ine Platte auf den Plattenteller legen.
itschaftssteliung (nur Netzschal-

~ Gsaioskop it dem SWAB-Signal (Prifpunkt 78) trig-
gern.
- Das DOEM»SignlI (Prifpunkt 88; Anschiuss 14) kontrol-

Siehe

B oores Audoggral hat din festes Mus
Zeichnung "stand-by” (Bersitschaft).

~ Don Spier n e PLAY-Stallog bringen

Das DOBM-Signal kontrollieren. Siehe ~ Zeichnung

foarsan.

CS 45010
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« In der Stellung SEARCH ist das ATSB-Signal "tief” -
Priifpunkt 89; Anschiuss 22 (Attenuation Audio Sig-
al)

Anmerkung:
Mikroprozessorplatte eingesetzt wird, st der

Priifpunkt 83 nicht angeschlossen.

ikroprozessorplatte ist als Subprintplatie Gber der

Decodierplatte angeordnet. Auf der Platte befindet sich

1CB451: MABB441P/TOT2.

« Das MUSB-Signal kontrollieren - Priifpunkt 90;
Anschiuss 23 (Soft Mute)

Dieses Signal ist "tief" in den Stellungen:
PAUSE
NEXT oder PREVIOUS, wenn von einem Musikstiick auf
ein anderes gesprungen wird schnaller SEARCH, wenn
der Searchknopf langere Zeit festgehalten wird.

IV. DAC IC (DUAL DIGITAL ANALOG CONVERTER)

* Dis Signale zwischen Filr8 1C und DAC I korirole-

~"Sene zu i Fiter-8 (C"
* Die “timing™-Signale zwischen Filter-8 IC und DAC IC
kontrolleren.

+ Den Ausgang des OP-AMP nach dem DAC IC kontrol-

- Eine Platte auf den Plattenteller legen.
~ In der Stellung "PLAY" oder in "SERVICEPOSITION 3"
muss an dem Ausgang des OP-AMP das analoge (=
Musik) Signal anstehen, nach Einlesen der Einlaufspur.

V. DEEM-SCHALTUNG

«+ Die DEEM-Schaltung kontrollieren.

- Priifplatte 5 auf den Piattenteller legen.

- Wahvend der Wiedergabe von Spur Nr. 14 (mit PRE-
EMPHASIS aufgenommen) muss das DEEM-Signal an
Prifpunkt 84 "tef” sei

~ Wavend der Wiadergabe von Spur Nr. 15 (ohne PRE-
EMPHASIS autgenommen) muss das DEEM-Signal an
Prifpunkt 84 “hoc!

- Watvond der Wiedergabé von Spur . 14 muss an den

rces") von 6317 (Priifpunit 91) und 6318

Gan' analoge Signal 2ur Veriigung stohen

~ Wahrend der Wiedergabe von Spur Nr. 15 muss an den

Quellsn von 6317 (Prifpunit 91) und 6318 (Prifpunkt

92) das analoge Signal 0 Volt sein.

V1. KILL-SCHALTUNG

- Beim i

-ung Ausschalten der Netzspannung muss das

dem Kollektor von 6325 (an Briicken-
raht. Priifpunkt 93, zu messen) sein wis im untenst
henden Bild dargestsitt.

WA 0013«
=

CS 45080



uiSE]

EXPLODED VIEW LOADING

37536011/A

LOADING

125
1264127

4822 464 50401
4822 276 11277

4822 528 81046
4822 532 50262
4822 402 40045
4822 402 2

4822 459 80268
4822 492 51725
4822 361 20576
4822 492 63218
4822 358 20116
4822 492 51726
4822 535 91857
4822 522 31907
4822 522 31908
4822 462 71375
4822 466 40176
4822 402 30143
4822 402 60928
4822 402 60927
4822 443 50771
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EXPLODED VIEW CABINET

CABINET PARTS

201
201
201
201
201
201
201

201
202
203

4822 444 40162
2 444 40161
4822 444 40154
4822 444 40164
4822 444 40165
4822 444 40167
4822 444 40155
4822 444 40168
4822 444 60461
4822 444 60464
4822 450 60905
4822 444 60459
22 532 51756
4822 492 32669
4822 701 10165
4822 450 60906
4822 381 10851
4822 381 10847
4822 381 10852
482 381 10848
4822 321 10457

4822 460 20661
4822 410 25445
4822 426 40338
4822 443 61735
4822 218 30195
4822 410 25464
4822 410 25446

Cs4510

460/008
480/00R/01R/0SR/O07R/10R
460/17R

560/00R/05R/07R
560/17R
560/34R
450/008

~./00R/01R/0SR/0TR/10R
ITRI3IR[4R

480/00R/01R/05R/07R/10R
460/17R/3IR/IAR
'560/00R/05R/07R
560/17R/34R
.[00R01R/0SR/0TR/10R
-[17R/33R/34R

460/008 only

wf-R

460/008 only.
wl-R

460/008 only
LR

4822 402 50207
4822 532 11218
5322 272 10215
4822 492 51724
4822 325 20138
4822 146 21122
4822 146 21134
4822 492 63076
4822 256 30231
4822 452 40409

~[01R only

/00R/01R/OSR/07R/10R
-N7R/33R/34R

JO1R only
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CHGITAL ABtD
BLOCK DIAGRAM

6-1

Control bits for radial circuit
Current output for track jumping
(Digital to Analogue Converted)
Drop out detector supression
Photodiode currents

Focus error signal

Focus error signal for LAG network
HF output for DEMOD

HF detector output for DEMOD
HF current input

Laser monitor diode input

Laser amplifier current output
Motor control signal

Radial error signal (amplified RE,-
RE, currents)

|
|
|
|

- Radial error signal 1 (summation of
amplified currents D, and D,

- Radial error signal 2 (summation of
amplified currents D, and D,

- Radial error digital

- Radial error signal for LAG network

- Ready signal, starting up procedure
finished

- Radial puls after track jumping

- On/off control for laser supply and
focus circuit

- Track loss signal

- Control voltage for turntable motor
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CONTROL 6103} 1 DECODER A oron rABLE
MAINS SWITCH CIRCUIT 2c CONTROL AND DISPLAY CIRCUIT LOADING ASSY
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Attenuation of Audio level in Search MUSB -
position-(Cueing) PD/OC -
QcL -
Digital Data information on disc sig- QDA <
QRA -

al
Clock Eight-to-Fourteen Modulator
Clock signal Decoder-A to Filter-B
Clock signal Filter-B to DAC
Counter Reset Inhibit

Data signal Decoder-A to Filter-B
Data signal Filter-B to DAC

SCAB
SCLK-IPC -

SDAB
SDAT-’D -

SWAB/SSM -
Deemphasis
Digita! out signal Wgég N
Error flag Decoder-A to Filter-B XIN -
Reference Current XSYS -

Motor start-stop signal
Mute signal

Soft Mute signal

Phase detector - oscillator control
Q-channel Clock signal

Q-channel Data signal

Q-channel Request Aknowledge
Subcode clock Decoder-A to Filter-B
Serial Clock signal Decoder-Control
WP (Inter IC Connection)

Subcode data Decoder-A to Filter-B
Serial Data Signal Decoder-Control
WP (Inter IC Connection)

Subcode Word/Start-stop motor sig-
nal

Word Select Decoder-A to Filter-B
Word Select Filter-B to DAC
Oscillator signal in Decoder-A
Oscillator signal out Filter-B
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6-4  SUPPLY + DECODER PANEL
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ELECTRICAL PARTS LIST

(=] -
DRAM UPD41416C-15 208 2055, Cap. cer. 3BpF 5% S0V 482212210179
LM833 OPAMP 4822 200 83163 2301 Cap. 33 pF 5% 322 122 32975
MABBIPITO78 6301 4822 200 11436 2302 Cap 3pF 5% 4822 122 32975
MABB8441P/T012 “uP Panel 6451 4822 209 50418 2308 Cap. 4822 122 32153
MABBA41P/T05 4822 200 11356 2360 Cap. 220F 2% 160V 4822 121 50881
MGSB0SLIP/ZCE9505 4822 200 89505 201 Cop. 220F 2% 160V 4822 121 50841
MC7BMISCT voltreg. 200 262  Capfol  1nF 1% 250V 121
SAAT210 ~ MABD3A 4822209 11155 2863 Capfol  1nF 1% 250V 4822121 50566
SAATZ10/04 = MABOA 4822 209 71001 251 Cp. S3pF 5% S0V 482212210179
7220 4822 209 11157 2452 Cap.cer. 3IpF 5% 50V 482212210178
SN74LST4 4822 200 80782 2454 Cap.oer.  10nF 20% 25V 482212210177
“TDA1541/N5 dual Dac. 4822 209 70205 2501 Cap. cer. 330F 20% 400V 4822 122 40327
TY40408 = MC7B0SCT  volt.reg. selected 4822 208 70425
€ =
3051 . 2E2NFR25 4822 111 30452
B8C328-16 4822 130 41023 3074 Satety NFR2S 4822 111 30483
8C328.40 4622130 41715 3301 Safety res. 2E2.NFR25-5% 4822 111 30482
BC33818 4822130 40882 3321 Selely res. 4E7-NFR25.5% 4822 111 30488
5033825 4822130 40958 3326 Safetyres. 1E -NFR25.5% 113
BCs4s 4822 120 40538 3330 Safety res. 4E7-NFR25-5% 4822 111 30439
85488 4822 130 40857 3331 Salety res. 10E-NFR25-5% 4822 111
BC818-16 130 60071 3332 Salety res. 10 NFR25.5% 4822 111
18.25 4522 130 42698 348 1K -MRS2: 4822 116 53108
5 5322 130 41982 3348 T CMAS2S1% 4822 116 53108
Bcsses 120 41 3350 1KB-MRS25-1% 4822 116 53109
BF550 4822130 42131 3381 8- MRS25.1% 16 53109
BSRS6 4522130 42633 3352 Salety res. OENFROS.6% 4822 111 30535
3353 Saletyres. 100ENFR25.5% 4622 111 3053
4 33854 204-MRS25-1 4822 116 52851
- 3355 Rs25. 4822 116 52051
3356 ZWMASZST% 4822116 52851
AXIS 4822130 34121 3357 24MRS251% 4822116 52851
BPW: photodiode 4822 130 32376 3358 Safety res. 100E-NFR25-5% 4822 111 30535
Hz4B2 V8) zener 4822 130 32843 3359 Sofelyros. IOENFRZ5.6% 4822 11130535
H2s81 (&v7) zener 4822 130 32985 52 Seletyres. 1ENFR 6% 4822 11130483
Hzsc2 (5V1) zener 4622 130 33293
K602 (6v2) zener 4822 130 32698
LG 130 r—
LRi23 5522 130 34957
Na002 2 130
BU  Mains iniet 4822 265 20262
Rt 4822 130 30621 BU23 linch socket 2p AF. 4822 267 30722
LED 5460 4822 130 32842 BUS  Remote Control N socket 4822 267 40284
BUS  DIG-OUT socket 4822 267 30673
-
1051 3 4822 242 70831 +
1301 Guartz Crystal 6 MHz 4822 242 70852 ieeses pretiodi
1302 Quartz Crystal 11269 6 kHz 4822 242 71644 oo votder e
1451 Gor. res. § MHz 4822 242 71508 ot "™ 5507240 v version
20 4822 253 50076
1101127 V version
o 400 mAT 4822 253 30016
Transformer fuse 4822 252 20007
5001 Mains transformer 822 146 21122 Dispiay NSMA202A 4622 130 90262
5001 Mains wansformer 5001 Mainstrensformer 4822 146 21122
only for [O7R/1TR/SIR/34R 4822 146 21134 5001 Mainstransiommer /07/17/33/34 4822 146 21134
5301 Coll 470 uH 4822 157 51193
5302 Coil 470 pH 4822 157 5119
5303 HF-rafo for dig. out 4822 148 80281
5304 WH 4522 157 50963
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612

© {1~ Chips 50 V NP0 $1206

{F Chips 0,125 W $1206

O cnips 0,125 Ws1205 | 18]

%
%
%

B

4822 122 32479

nF 10% 4822 122 31981
nF  10% 4822 122 32542
nF 0% 4822122 32183
100nF  10% 4822 12231947
180nF  10% 4822 12232915
©LF Chips 0,125 W S1206 NPO
Jumper 4822 11190163
% 4822 11190184
1, % 4822 11190377
13 % 4822 111 90378
13 % 4822 111 9
1 % 4822 111 90381
10 % 4822 111 90382
1 % 4822 11190383
% 4822 11190384
2; % 5322 11190104
2] % 4822 111 90385
2, % 1190386
4822 111 90387
3 11190388
3 4822 111 90389
3; 6 4822 11190391
4; 5% 4822 11190392
4 % 5322 111 90376
5.1 5% 4822 11190383

PREEIaBNIBuwnemne

®

BRI

4822 11
4822 111 90178
1
4822 111 90154
4822 111 90156
5322 111 90106

1190288
4822 111 90358
22 111 90138
4822 111 90362
5322 111 90109
4822 111 90245
5322 111 90113
4822 11

1190289
4822 111 90569

11190198
4822 111 90157
5322 11190107

4822 111 90544

7,

9

1
1
1
1
1
1
1

8RR

T

ge

110k

620k
68

222Z2ZZTZZXXLLITILTELZZZZIAANS

OBNDDANERGOD NN

RRRRRRVLIIWRIIEFIRIR

RF

SIIIFIIIFEIFE

ERE R e

EEEN

4822 111
5322 111
4822 111
4822 111
4822 111
4822 111
4822 111
4822 111
4822 111
4822 1
4822 1
4822 1
4822 1
4822 1
4822 1
53221
4822 1
5322 1
4822

48221
5322 1
48221

5322 111

S EE b e L bbbt

90276
90118
90373
90249
90337
90253
90509
90196
90346
90238
90349
90251
0512

1141

SYNBOL

DESCRIPTION

SYMBOL

DESCRIPTION

Capacitor. general

Transistor (N.P.N.)

Elactrolytic cepacitor
+ and - may bo omitted)

Transistor (PNP.)

Bipolar_sisctralytic

capacitor
(+ may be omitted)

Dirsct currant (DC)

Resistor, general

Aternating current (AC)

NT.C. resistor

Heltldld

Earth (functional)

P.T.C. resistor

Frama or chassis connection)

Voltage divider with
preset adjustment

Direction in which AC
voltages n
(optional prasent)

Chip junger Intarruptad line

Not-connected
- Pin eoataot prossing lines
b Bus contact Connected lines
Y Coil. self-induction

Cable tree with le:

-outs

Transformar with
slectically poor
conducting cors and
adjustadle
re-magnetization

Changer. general
Garrow is optional)

Diode.

Vu\(loi Controlled
scillator

Zener diode

Band-pass filter

Stabistor

Doutle variable
capacity diods
(in_one_envelope)

Phase changing network

i

Photo conductive diode

el N 1

|

Delay element

'

LED.

V]

Amplifier. general

oADC08) 728

Cs 3285



SYNBOL DESCRIPTION
02M <20k 51
g To—
Operational ampifir CR1B) >21002 102
03 <1MQ 5L
B N TN R To RS
Differential amplifier ] 5%
(SFR25)
- 0BW  SIMD X
y (R 25) >10M0 10X
Splitter
OBW _ <1MD 5L
T @ >1u0 w01
Operational amplifier .67 5t
Z& with open outpul T e
LI8W 51
T e
> True/complement amplifier . .
with high input 22 l— Ceramic plate H
v
o4l Ppoiyester flat foil '
lip Flop . !
S} Polyester mepolesco ;
H
B fF— Wyl
o pie B :
20 J}— Micropoco g
. v
S {— Tubular ceramic v
=1 o !
o gate s o ¢ i
. v
Miniat ) v
S —{}— winisture single elco i
Inverter with high input 22— subninisture tantalum

Cs 3287
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150

150 4822 218 20583
151 4822 454 30362
151 4822 454 30363
151 4822 454 30364
152 4822 444 10097

4822 290 80644
162 - 4822 444 60411

Qamnss

'560/00R/05R/07R
560/17R
)/34R

wea T T s T T T s T e T T T T

g

Iz

4822 209 81891

BCB08-40  (Marked 5G)
BC848B  (Marked 1K)

4822 130 42655
4822 130 41982]

>+

BAVEY

5322 130 34337 |

7

TSHA5202

4822 130 33002]

5001 CSB429 kHz

4822 701 10184]

il

L ddddddddddd

=

o
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1008 Receiver unit
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